FZ-1/5462/AJ/20

Zalacznika nr 1 do wstepnego zapytania ofertowego

Specyfikacja techniczna:

Przedmiotem wstepnego zapytania ofertowego jest dostawa mobilnej pracowni serwisowania UAV
(bezzatogowych statkéw powietrznych).

Zaoferowana mobilna pracownia ma spetniaé ponizsze wymogi specyfikacji technicznej (wymogi techniczne
poszczegdlnych elementdw pracowni):

1. Laptop do prowadzenia zajeé — 6 szt.

Atrybut

Opis

Typ stanowiska:

Notebook

Wydajnosé
obliczeniowa:

Procesor osiggajacy min. 11 300 pkt w tescie PassMark - CPU Mark

Pamiz¢ operacyjna:

Min. 32 GB

Karta grafiki:

Min. 11000 pkt w tescie PassMark — G3D Mark

Wielko$¢ pamigci karty graficznej min. 6 GB

Dysk twardy:

Min. 1 x SSD 256 GB - dysk systemowy

Min. 1 x HDD 960 GB

Przekatna ekranu:

16,57-17,5”

Rozdzielczosé:

Min. 1920 x 1080 (Full HD) pikseli

Naped optyczny:

DVD+/-RW wbudowany lub na USB

Zlacza zewnetrzne:

Min. 3 x USB 3.x
Min. 1 x USB Typu-C (Thunderbolt 3 lub z DisplayPort)
Min. 1 x HDMI

Min. 1 x Wyjscie stuchawkowe/glosnikowe

Komunikacja: Min. 1 x LAN 1 Gbps (dopuszczalny adapter USB)
Bluetooth
Min. Wi-Fi 5 (802.11a/b/g/n/ac)

Wyposazenie Kamera

wbudowane:
Wbudowany mikrofon

Whbudowane glo$niki stereo

Podswietlana klawiatura




Wydzielona klawiatura numeryczna

Akcesoria zewngtrznge:

Petnowymiarowa mysz przewodowa, 3 przyciski + rolka, USB

Zainstalowane
oprogramowanie:

Aktywowany Microsoft Windows 10 64-bit Professional lub réwnowazny z partycja recovery lub
plyta instalacyjng DVD oraz z zainstalowanymi wszystkimi aktualizacjami dostgpnymi co
najmniej do daty podpisania umowy na dostawe.

Certyfikaty i standardy

Producent musi mie¢ wdrozony system zarzadzania jakoscia.

2. Tablet z oprogramowaniem do planowania misji bezzalogowych — 2 szt.

Atrybut

Opis

Typ stanowiska:

Tablet stuzacy do programowania misji bezzatogowych

Liczta rdzen procesora: | Min. 8

Pami3¢ operacyjna: Min. 4 GB
Pamiz¢ wbudowana: Min. 1 x 64 GB
Typ ekranu: IPS

Przekatna ekranu: 10,57-13”

Rozdzielczo$¢:

Min. 2200 x 1600

Wyposazenie:

Aparat min. 13 MPx (tyl) i min. 8 MPx (przéd)
Whbudowane glosniki

Wbudowany mikrofon

Akcelerometr

Czujnik $wiatta

Zyroskop

Zasilacz

Kabel USB

Zewngtrzna klawiatura

Etui czarne lub szare

Ztacza zewnetrzne:

Min. 1 x USB typu C

Min. 1 x Czytnik kart pamieci

Komunikacja:

Modut Bluetooth
Wi-Fi min. wersja 5 (802.11 a/b/g/n/ac)




GPS

Glonass

Bateda

Min. 7000 mAh

Waga

Max. 500g

Zainstalowane
oprogramowanie

1. System operacyjny Android w wersji min. 10 lub réwnowazny, przez produkt rOwnowazny
nalezy rozumie¢ system operacyjny:

- nie zwigzany z jakimikolwiek ograniczeniami praw autorskich — dostepny np. na licencji
Apache License 2

- dedykowany dla urzadzen mobilnych typu tablet

- zapewniajgcy funkcjonalnosci jakie oferuje system Android w min. wskazanej przez
Zamawiajacego wersji, umozliwiajacej m. in. nawigowanie gestami,

- dostepnos¢ aplikacji ktore sa dostepne dla wskazanego przez Zamawiajacego systemu Android,
lub aplikacji alternatywnych, zapewniajacych te same funkcjonalnosci.

2. Program do planowania misji bezzatogowych statkéw powietrznych Litchi for DJI w wersji
min. 4.17.0 lub réwnowazny, przez produkt rownowazny nalezy rozumie¢ program kompatybilny
z urzadzeniami DJI posiadajacy nastepujace funkcjonalnosci:

- zaawansowany edytor punktéw trasy, umozliwiajacy konfigurowanie klasycznych misji, a takze
kamer kablowych, selfie, panoram, z kontrola w czasie rzeczywistym i nicograniczong
odlegtoscig

- tryb panoram

- tryb wirtualnej rzeczywistosci zgodny z wickszo$cig mobilnych gogli VR, takich jak Freefly
VR, Durovis, Homido, Gear VR

- tryb $ledzenia: dron moze §ledzi¢ dowolny obiekt wybrany w podgladzie wideo, mozesz
réwniez orbitowaé wokdt §ledzonego obiektu lub pozwoli¢ dronowi samodzielnie podazaé za
obiektem

- transmisja wideo z drona na zywo
- tryb orbity z zaawansowanymi ustawieniami i kontrola w czasie rzeczywistym

- mozliwo$¢ zapisywania i fadowania misji

Certyfikaty i standardy

Producent musi mie¢ wdrozony system zarzadzania jako$cia.

Gwarancja

Min. 24-miesi¢czna

Uwagi do testéw wydajno$ci komputeréw

Zamawiajacy zastrzega sobie prawo do testowania komputera w celu potwierdzenia testéw wydajnos$ciowych
syntetycznych i aplikacyjnych. Testy odbywa¢é sie beda w siedzibie Zamawiajgcego w trakcie trwania okresu
gwarancyjnego. Procedura testowa:

I, Zainstalowanie czystego systemu operacyjnego i koniecznych sterownikéw sprzetu;




Zainstalowanie oprogramowania PerformanceTest 9.0 i wykonanie 3 iteracji pelnego benchmarku.
Otrzymany wynik po trzeciej iteracji CPU Mark oraz 3D Graphics Mark zostang wzigte do oceny wydajnosci

procesora i karty graficzne;j.

Jezeli otrzymany wynik bedzie mniejszy niz wymagany w OPZ, to komputer zostanie zakwalifikowany jako

uszkodzony, co bedzie podstawa do roszczen gwarancyjnych.

3. UAYV (bezzalogowy statek powietrzny) o masie startowej do 5 kg — 2 szt.

Dron 1:
Waga z kamera: 1000-1500g
Maksymalna przekatna bez Smigiet 400mm

Maksymalny putap lotu

min. 5000 m n.p.m.

Maksymalna predko$é wznoszenia 6 m/s
Maksymalna predkos¢ opadania 3 m/s
Maksymalny czas lotu min. 25 min
Zakres temperatury roboczej 0-40 st. C
Czgstotliwo$¢ operacyjna 2.4-5.8 GHz

Pozycjonowanie

GPS+GLONASS+Galileo (Europa)

Czujniki wykrywania przeszkod

Przod/tyl/dot

Kamera

Matryca min. 1” 20 MPx

Obiektyw odpowiednik 24mm dla formatu pelnej klatki
Warto$¢ przystony /2.8-f/11

Predko$¢ mechanicznej migawki

8-1/2000 s

Rozmiary obrazu

3:2: 5472 x 3648

4:3: 4864 x 3648

Tryb video H.264, 4K: 3840x2160 60 fps
Gimbal

Stabilizacja 3-osiowa

Zakres pracy (Pitch) -90° do +30°
Maksymalna predko$¢ obrotu 90°/s

Aparatura sterujaca

Maksymalny dystans transmisji Skm

maksymalny pobdér mocy 16 W

Temperatura robocza pracy 0°do40° C
Wyposazenie dodatkowe

Akumulator

Pojemnosé minimum 5000 mAh
Napiecie maksymalnie 15,5 V
Maksymalna moc fadowania 160 W

Typ akumulatora 4S8 LiPo

Masa netto maksymalnie 500 g

Temperatura robocza pracy

od -10° do 40° C

Ladowarka




Waga

maksymalnie 920 g

Wymiary

maksymalnie 180 x130 x50 mm

Napiecie wejsciowe

110-240V

Iloé¢ kanalow

minimalnie 4

Napigcie wyjéciowe

min. 17,5V, 17A (17.5V 5.7A na kazdy kanal)

Dron 2:

Masa calkowita

900g - 1100g

Maks. predko$¢ wznoszenia

Tryb S: 5 m/s, Tryb P: 4 m/s,

Maks. predkos¢ opadania

Tryb S: 3 nv/s, Tryb P: 3 m/s,

Pre¢dkos¢ maksymalna

72 km/h (w trybie Sport, bez wiatru)

Maksymalny pulap 6000 m n.p.m.
Maksymalny czas lotu ok. 30 min
Maksymalny czas zawisu (bez

wiatru) 29 minut
Maksymalny dystans lotu (bez

wiatru) 18 km (przy S0 km/h)
Maksymalna odporno$é na wiatr 29-38 km/h

Zakres temperatury roboczej -10°C do 40°C

Czgstotliwo$¢ robocza

2400 - 2.483 GHz

5.725 - 5.850 GHz

Moc nadajnika (EIRP)

2.400 - 2.483 GHz: FCC: <26 dBm; CE: <20 dBm;
SRRC: <20 dBm; MIC: <20 dBm

5.725-5.850 GHz: FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm;
SRRC: <26 dBm

System nawigowania

GNSS (GPS + GLONASS)

Pami¢é wbudowana

8 GB

Aparatura sterujaca

Czestotliwo$é robocza

2,400 - 2,483 GHz 15,725 - 5,850 GHz

Maks. odleglo$é transmisji

FCC: 8000 m

CE: 5000 m

Moc nadajnika

2.400 - 2.483 GHz: FCC: <26 dBm; CE: <20 dBm;
SRRC: <20 dBm; MIC: <20 dBm

5.725-5.850 GHz: FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm;
SRRC: <26 dBm

Bateria

3950 mAh

Wspierane porty USB

Lightning, Micro USB (Type-B), USB-C

Uchwyt urzgdzenia mobilnego

Maks szeroko$¢: 160 mm; maks. grubo$é: 6.5-8.5 mm

System wizyjny

Wielokierunkowy system czujnikéw (przod, tyt, boki,
gora, dot)

Inteligentny akumulator 3 szt.
Pojemnosé 3850 mAh
Napie¢cie 154V
Maksymalne napigcie tadowania 176 V
Maksymalna moc ladowania 80 W

Typ akumulatora LiPo 48
Energia 59,29 Wh
Masa netto 297 ¢




Temperatura robocza

od 5° do 40° C

Kamera

Matryca 1/2,3" CMOS / 12 Megapixeli

Obiektyw Kat widzenia ok. 83° (24mm); ok. 48° (48 mm)
Odpowiednik formatu 35mm: 24-48mm
Przystona /2,8 (24 mm) - /3,8 (48 mm)
Zasieg 0,5m - ©©

Czulo$é wg ISO Wideo: 100 - 3200

Zdjecia: 100 - 3200 (manual), 100 - 1600 (auto)

Szybko$¢ elektronicznej migawki

8-1/8000s

Maks. wielko$é obrazu

4:3: 4000 x 3000

Tryby fotograficzne

Zdjecie pojedyncze

Zdjecia seryjne: 3/5/7 klatek

Auto Exposure Bracketing (AEB): 3/5 klatek ze
zmiang ekspozyciji 0 0,7 EV

Interwat; JPEG: 2/3/5/7/10/15/20/30/60s
RAW:5/7/10/15/20/30/60s

Tryby nagrywania wideo

H.265

4K: 3840%2160 24/25/30p

2.7K: 2688x1512 24/25/30/48/50/60p

FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/120p

Maks. predko$é zapisu

100 Mb/s

Profil koloréw D-Cinelike
Wspierane systemy plikow FAT32 (<32 GB); exFAT (>32 GB)
Obstugiwane formaty zdjeé 3 szt

Obsltugiwane formaty wideo

MP4/MOV (AVC/H.264; HEVC/H.265)

Obslugiwane karty SD

Micro SD: Maks. pojemnosé¢: 128 GB

Gimbal

Stabilizacja

3-osiowa (pitch, roll, yaw)

Zasieg mechaniczny

Tilt:-135 - 45° Pan:-100 - 100°

Zakres pracy

Tilt: -90 - 30° Pan: -75 - 75°

Maksymalna predko$é nachylenia

120°/s

Zakres drgan katowych

+0.005° (Mavic 2 Zoom)

Ladowarka

Wejscie 100-240 V, 50/60 Hz, 1,8A

Wyjscie Gléwne: 17,6V ] 3.41A albo 17,0V 17 3,53A
USB: 5V[I2A

Napigcie 17,6 £ 0,1V

Moc znamionowa 60 W

Aplikacja / widok na Zywo

Nazwa aplikacji podsystem Android i IOS

System transmisji wideo OcuSync 2.0

Jako$é podgladu

Aparatura sterujgca: 720p@30fps / 1080p@30fps

Opédinienie

120 - 130 ms

Maks. bitrate w obrazie na Zzywo

40Mbps

Wspierane karty SD

Micro SD




Wspierane sg wszystkic karty Micro SD o pojemno$ci
do 128 GB, oraz predkoscia odczytu/zapisu UHS-I
Speed Grade 3

Dodatkowe wyposaZenie

plozy do wodowania

system zrzutu sterowany z aparatury drona

gloénik z mikrofonem

oswietlenie zewngtrzne led

1x $migla

tadowarka samochodowa

hub do tadowania

adapter powerbank

4. UAYV (bezzalogowy statek powietrzny) o masie startowej do 25 kg —Iszt.

- UAV o masie startowej nie przekraczajacej 25 kg;

- Przyblizone wymiary po roztozeniu: 1600 mm x 1500 mm x 700 mm ze $migtami, ramionami oraz uchwytem

GPS roztozonym (facznie z podwoziem);
- Czas lotu: min. 30 minut na jednym zestawie baterii,

- Zapasowy zestaw baterii;

- Predko$¢ maksymalna: min. 60 km/h.

Specyfikacja platformy latajacej

STRUKTURA

Ilo$¢ baterii

max. 6 (dostarczy¢ nalezy 2 zestawy po 6
akumulatoréw)

Waga

max. 10 kg

Maksymalna masa startowa

do 15kg

Maksymalny udZwig

5,5 kg przy min. 18 min, lotu

Gimbal

stabilizacja obrazu

tréjosiowa stabilizacja obrazu

Tryb pracy

Tryb pracy: mozliwosé zainstalowania pod dronem
oraz tryb rgczny

Thimik drgan generowanych przez
platforme latajaca

Mozliwo$¢ zamontowania aparatu z
wymienna optyka

(np. Canon 5D)

Waga z thumikiem drgan

2kg—-2,5kg

Udzwig maksymalny

do 5 kg

Posiada aparature sterujaca

2,4 GHz, Bluetooth 4.0, USB 2.0

OSIAGI

Doktadno$é¢ zawisu (P-Mode, GPS)

Pionowa: +0.5 m, Pozioma: £1.5 m

Maks. predkosc¢ katowa

Pitch: 300°/s, Yaw: 150°/s

Maks. wychylenie 25°

Maks. predko$¢ wznoszenia 5m/s
Maks. pre¢dko$é opadania 3 m/s
Maks. odporno$é na wiatr 8 m/s




Maks. wysoko$é n.p.m.

2500 m

Maks. predkosé

18 m/s (bezwietrznie)

Maks. czas zawisu

Bez obcigzenia: 40 min, obciazenie 5.5 kg: 18 min

(Lot 10 m n.p.m., bezwietrznie, ladowanie przy 10%
poziomie baterii)

BATERIA STANDARDOWA w

zestawie

Pojemnos¢ 4500 mAh
Napiegcie 222V
Energia 99.9 Wh
Temperatura pracy -10°do 40° C

Temp. przechowywania

ponizej 3 mies.: 20° do 45° C

powyzej 3 mies.: 22° do 28° C

Temp. fadowania

5°do40° C

Maks. moc tadowania

180 W

APARATURA STERUJACA

Czgstotliwo$¢ pracy

5.725 GHz do 5.825 GHz

2.400 GHz do 2.483 GHz

Cyfrowa transmisja danych i video

Maks. zasieg transmisji (idealne

warunki) max. 3.5 km
EIRP 10 dBm @ 900 M/li>
13dBm @ 5.8 G
20dBm @ 2.4 G
Oprogramowanie oprogramowanie na systemy android i IOS

Port video - wyjscia

HDMI, SDI, USB

Dwie aparatury

Master i Slave

Uchwyt na urz. mobilne Na smartfony i tablety
Wyjscie mocy 9w
Temp. pracy -10° do 40° C

Temp. przechowywania

ponizej 3 mies.: 20° do 45° C

powyzej 3 mies.: 22° do 28° C

Temp. tadowania 0°do40° C
LADOWARKA

Napiecie wyjsciowe 263V
Moc 100 W

Wyposazenie dodatkowe:

- Dodatkowe dwa komplety baterii.

- System FPV, skladajacy si¢ z
podstawowej kamery panelowej z
matryca CMOS, przekazujacy obraz
dla operatora.




5. Stacja lutownicza- 2 szt.

Minimalne wymagania:

- stacja lutownicza, posiadajgca funkcje stacji na gorgce powietrze i lutownicy grotowej oraz zasilacza
serwisowego 15V/1A,;

- ma posiada¢ komplet dysz i kolbe grotowa;

- regulacja temperatury goracego powietrza: od 100 °C do 480 °C (+/- 1°C);

- przeptyw powietrza do 120 litréw/minute;

- regulacja temperatury grota od 200 °C do 480 °C (+/-2 °C);

- moc lutownicy kolbowej 60 W,

- zasilacz- napigcie wyjsciowego DC od 0 V do 15 V, natgzenie: do 1A.

6. Zestaw narzedzi precyzyjnych — 2 zestawy
Kazdy zestaw ma obejmowaé wszystkie niezbedne na stanowisku narzedzia precyzyjne, w tym: wkretaki z

wymiennymi bitami (minimum 50 koncowek), klucze imbusowe, przecinaki, 2 rodzaje kombinerek, uchwyt z
lupg do lutowania.

Zestaw wkretakdw precyzyjnych Wkretak uniwersalny na wymienne bity;
Minimum 36 wymiennych bitow:

- Phillips — 1.0, 1.5, 2.0, 2.5, 3.5,

- Flathead — 1.0, 1.5, 2.0,2.5,3.0, 3.5, 4.0
- Pentalobe — 0.8, 1.2

- Torx — T3 —T10, T15, T20

- Tri-wing — 0.8, 2.0

- Spanner — 1.6

- Gwiazdkowy — 0.8, 1.2

- Pozidriv - Y0.8, Y2.0;

Klucze imbusowe Zestaw minimum 6 kluczy o rozmiarach:
1,1.5,2,25,3,4

Przecinak

Kombinerki

Uchwyt z lupa do lutowania Powiekszenie minimum 2x

7. Aparatura pomiarowa (multimetr) — 2 szt.

Multimetr stuzacy do wykonywania pomiaréow ukladéw elektrycznych, w tym miedzy innymi czestotliwosei,
napi¢cia AC, napiecia DC, pojemnosci, pradu AC, pradu DC, rezystancji itp.

8. Zestaw komponentéw do samodzielnego montazu UAV (bezzalogowego statku powietrznego) —
6 zestawow

Zestawy maja si¢ sktada¢ ze wszystkich elementéw niezbednych do samodzielnej budowy drona.
Zamawiajacy dopuszcza dostarczenie regulatorow 4 w 1, to znaczy czterech regulatoréw umieszczonych na
jednej ptytce.

2xzestaw ramy 210 mm; Rozstaw osi: 210 mm

Grubos¢ ramienia ramy: 5 mm

Grubos$¢ ptyty dolnej: 2 mm

Grubos¢ ptyty bocznej: 2 mm

Materiat zestawu ramy: widkno weglowe 3K i
aluminium 6065

8xsilnik bezszczotkowy 2206
2150KV: KV silnika: 2150 obr./min/ V.




Prad jatowy (Io/ 10 V): 1,26 A.

Komoérka Lipo: 3-5 S.

Waga: 30g —35¢g

Maksymalny prad ciggly: 31A

Maksymalna moc cigglta: 496 W.

Maksymalny cigg: 1050 g{(4S/5,))

Konfiguracja: 12N/ 14P

Opdr silnika (RM): 0,0572 Q

Srednica stojana: 22 mm

Grubo$é stojana: 6 mm

Srednica silnika: 27,7 mm

Dlugos¢ korpusu silnika: 19,2 mm

Calkowita dlugosé watu: 34,2 mm

Wat adaptera $ruby napedowej: M5

Rozstaw otwordw na $ruby: 16mm

Gwint $ruby: M3

Smiglo: 5-6 cali

8x regulator:

Prad ciagly: 30A

Prad rozrywajacy: 40A (10 S)

Napigcie wejsciowe: 2-5 S.

BEC: 5 V2 ABEC

Glowny ukiad sterujacy: 48 Mhz EFM8BB2

Oprogramowanie kompatybilne

2x indywidualny kontroler lotu F4:

Glowny uklad sterujacy: STM32F405

Czujnik: ICM20602

Zasilanie: 5V,

Zintegrowane OSD

Whbudowany filtr LC

Czgstotliwo$¢ cyklu PID i czgstotliwos¢ odswiezania
zyroskopu do 32 kHz

Obstuguje oprogramowanie wyscigowe BetaFlight /
inav

2x kamera CMOS 700TVL:

Rozmiar koperty: 25 mm * 25 mm

Waga: 9.5¢g

Calkowita liczba pikseli: PAL: 1020 H x 596 V (0,61
MP); NTSC: 1020 H x 508 V (0,52 MP)

Efektywne piksele: PAL: 976 H x 582 V (0,57 MP);
NTSC: 976 H x 494 V (0,48 MP)

System sygnalu: NTSC

Wspdlczynnik rozdzielczoscei (w poziomie na $rodku):
700TVL

Wyjscie wideo: 1,0 Vp-p /75 Q

Automatyczna regulacja wzmocnienia: 0,25/ 0,50 /
0,75/ 1,00, do 55dB

Balans bieli: wiacz / wylacz opcjonalnie
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Tryb ekspozycii: ekspozycia elektronowa

Elektroniczna migawka: 1/50 (1/50) - 1/100000 S

Korekecja gamma: 0,45/ 1,0

Metoda synchronizacji: synchronizacja
miedzysynchronizowana

Obiektyw aparatu: standardowy 2,8 mm

Napiecie robocze obiektywu: DC12V (szerokie
napiecie, zmierzone moze normalnie pracowaé przy
7,5-13 V)

Prad roboczy: 70mA (niskie zuzycie energii)

Temperatura pracy: -20 °C ~-60 >C

Wilgotnos$¢: 0% ~ 98%

5.8G 40CH 0 mW / 25 mw / 200 mw / 600 mw
przetaczany VTX

Moc wyjsciowa i odleglo$¢ transmisji: >0,5 km przy
25 mW, >1 km przy 200 mW, >2 km przy 600 mW

Moc nadawania: 0 mW /25 mW /200 mW / 600 mW

Petny format wideo: NTSC /PAL

Napiecie wejsciowe i rozpraszanie mocy: 7V ~24 V,
+ 12 V /260 mA przy 600 mW

Rozmiar: 20 * 30 * 9 mm

Waga: <7g (z wyjatkiem anteny)

7 funkcja samokontroli mocy wyj§ciowe;.

Nixie Tube SCAN: punkt czgstotliwosci (1-8), pasmo
czgstotliwoéei (A-E), moc (1-3, ¢ =0 mw, 1 =25 mw,
2 =200 mw, 3 = 600 mw)

8x §miglo Racerstar 5040 z 2
ostrzami:

Material: PC

Otwér montazowy: S5mm

IJo§¢: 2 CWi2 CCW

Kolor: niebieski, czerwony, zotty, fioletowy, biaty
(kolor dostawy losowo

1x bateria:

Napiecie - 14,8V

Pojemnos¢ - 1550 mAh

Tlos¢ cell - 4

Typ konektora - XT60

Typ balancera - JST-XH

Prad roztadowania (ciagly) - 100C

Prad roztadowania (szczytowy) - 200C

Dhugo$¢ - 71 mm

Szerokos¢ - 35 mm

Wysokosé - 35 mm

Waga - 150g - 200g
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1x gogle: Whbudowany akumulator 1200mAh
Niskie zuzycie energii 300-330mA
Wbudowany odbiornik 5.8GHz
Obshuga 40 kanatéw (w tym RaceBand)
Jasny ekran LCD 3"

Wyijscie oraz wejscie AV (mozliwosé podpiecia
zewnetrznego DVR)

Specyfikacja:

Ekran | Rozmiar: 3"

Rozdzielczos¢: 480x320
Wspotczynnik proporcji: 16:9
Jasno$é: 350cd

Soczewka | Powigkszenie: 4x

Przejrzystosc: 92%

Odbiornik | Czestotliwo$¢: 5.8GHz

Tloé¢ dostgpnych kanatéw: 40CH
Zlacza anten: RP-SMA
Wejscie/Wyjscie wideo: MiniJack
Zasilanie | LiPo 3.7V 1200mAh

Z}acze fadowania: MicroUSB
Ladowanie: 5V 1A

Czas pracy: >2.5h

Ogolne | Rozmiary: 135x132x65mm

Waga: 180g (bez anten)

2x aparatura: [loé¢ kanatow: 6-10CH (domyslnie 6)

Oprogramowanie: Heli / Samolot - Dron / Szybowiec
Pasmo czestotliwosei: 2,405 -2,475GHz
Przepustowo$¢: SO0kHz

Tlo$¢ kanalow przeszukiwania: 160
System: AFHDS A2
Modulacja: GFSK

Modulacja: PPM/PWM
dodatkowe elementy: $ruby, podkladki, dystanse, tgczniki, kable, shuzagce do
potaczenia powyzszych komponentéw

9. Materialy eksploatacyjne (§migla, itp.) — 1 zestaw

Zestaw ma obejmowaé dodatkowe materialy eksploatacyjne, zuzywane w trakcie zajeé z uczestnikami. Beda to
zarowno dodatkowe pakiety akumulatoréw, $migla, oraz elementy dronéw, ulegajace czestym uszkodzeniom -
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2x akumulator do drona wymienionego w punkcie 3.1

2x zestaw $migiet zapasowych do duzego drona

ostony $migiet do matych dronéw — dotyczy dronow
opisanych w punkcie nr 3 ,,UAV (bezzalogowy statek
powietrzny) o masie startowej do 5 kg — 2 szt.”

2 zestawy metalowych klockdéw konstrukcyjnych typu
Eitech(kazdy zestaw ma si¢ sktada¢ z co najmniej 500
elementdow, w tym migdzy innymi nawierconych
blaszek, $rubek, itp.)

10. Aparatura sterujaca i licencje na symulator — 6 zestawow

W ramach realizowanego projektu zajecia z uczniami beda czgéciowo prowadzone na symulatorze lotdw.
W zwigzku z tym, konieczny jest zakup oprogramowania oraz aparatur sterujacych wraz z adapterami.
Zakupione licencje na oprogramowanie, wraz z aparaturg i laptopami utworza stanowiska do ¢wiczenia
manewrow lotniczych UAV. Charakterystyka symulatora:

-realistyczne odwzorowanie parametrow lotu,

-zaimplementowane rozne rodzaje UAV (minimum 5 réznych), z odwzorowaniem specyfiki obshugi kazdego
modelu,

-symulacja zmiany sily i kierunku wiatru, o$lepienia przez stonce, utraty linii wzroku.

11. Skrzynie transportowe (skrzynie do transportu mobilnej pracowni serwisowania UAV):
Mocne skrzynie transportowe, zabezpieczajace delikatng zawartos$é. Wewnatrz skrzyfi ma si¢ znajdowaé pianka

amortyzujgca wstrzasy, docigta doktadnie do przewozonych urzadzen. Kazda skrzynia ma posiada¢ uchwyty
oraz kotka.
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