
FZ-U5462/Ail20 Załącznika nr l do wstępnęgo zap.'r'tania ofęrtoweqo

Specyfi kacia techniczna:

Przedmiotem wstępnego zapytania ofertowego jest dostawa mobilnej pracowni serwisowania UAV
(bezzałogowych statków powietrznych).

Zaofęrowana mobilna pracownia ma spełniać poniŻsze wymogi specyfikacji technicznej (wymogi techniczne
poszczególnych elementów pracowni) :

1. Laptop do prowadzenia zajęć _ 6 szt.

Wyposażenie
wbudowane:

Komrrnikacja:

Złącza zęwnętrznei

Napęd optyczny:

Rozdzięlczość:

Przek.ątna ękranu:

Dysk twardy:

Karta grafiki

Pamięć operacyjna:

WydajnoŚć
obliczęniowa

Typ stanowiska:

Atrybut

Kamera

Wbudowany mikrofon

Wbudowane głoŚniki stereo

Podświetlana klawiatura

Min. 1 x LAN 1 Gbps (dopuszczalny adapter USB)

Bluętooth

Min. Wi-Fi 5 (802.1lalblglnlac)

Min.3xUSB3.x

Min. 1 x USB Typu-C (Thunderbolt 3lub z DisplayPoń)

Min. I xHDMI

Min. 1 x Wyjście sfuchawkowe/głoŚnikowe

DVD+/-RW wbudowany lub na USB

Min. 1920 x 1080 (Full HD) pikseli

16,5"-17,5"

Min. I x SSD 256 GB - dysk systemowy

Min. 1 x HDD 960 GB

Min. 1 1000 pkt w teŚcie PassMark - G3D Mark

WielkoŚć pamięci karty graftcznej min. 6 GB

Min.32 GB

Procesor osiągający min. l l 300 pkt w teścię PassMark - CPU Mark

Notebook

Opis
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Certyfikaty i standardy

Zainstalowane
oprogramowanie

Akcesoria Zęwnętrznęi

Producent musi mieć wdrożony System zarządzania jakością.

Aktywowany Microsoft Windows 10 64-bit Professional lub równoważny zpartycją recovery lub
płytą instalacyjną DVD oraz z zainstalowanymi wszystkimi aktualizacjami dostępnymi co

najmniej do daty podpisania umowy na dostawę.

Pełnowymiarowa mySZ przewodowa' 3 przyciski + rolka' USB

Wydzielona klawiafura numęryczna

2. Tablet z oprogramowaniem do planowania misji bezzałogowych _2 szt.

Komunikacja:

Złącza zęwnętrznęi

W1posażenie:

Rozdzielczość:

Przek.ątna ekranu:

Typ ekranu:

Pami7ć wbudowana:

Pami7ć operacyjna:

LiczL'a rdzeń procesora:

Typ stanowiska:

Atrybut

Moduł Bluetooth

Wi-Fi min. wersja 5 (802.1I a/blgln/ac)

Min. 1 x USB typu C

Min. 1 x Czytnlkkart pamięci

Aparat min. 13 MPx (tył) i min. 8 MPx (przód)

Wbudowane głoŚniki

Wbudowany mikrofon

Akcęlęromętr

Czujnik światła

Zyroskop

Zasilacz

KabęlUSB

Zewtętrzta klawiatura

Etui czame lub szare

Mir.2200 x 1600

10,5"- I3"

IPS

Min. 1x64GB

Min.4 GB

Min.8

Tablet sfuzący do programowania misji bezzałogowych

Opis
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Gwarancja

Certyfikaty i standardy

Zainstalowane
oprogramowanie

Waga

Bateria

Min. 24-miesięczna

Producent musi mięć wdrozony System zarządzania jakością.

l. System operacyjny Android w wersji min' l0 lub równowaŻny,przezprodukt równoważny
na\eŻy rozumieć system operacyjny:

- nie zutiązany z jakimikolwiek ograniczęniami praw autorskich - dostępny np' na licencji
Apache Licęnsę 2

- dedykowany dlaurządzeń mobilnych typu tablet

- zapewniający funkcjonalności jakie oferuje system Android w min. wskazanej przez

Zamawiającego wersji, umozliwiającej m. in. nawigowanie gestami,

- dośtępnośÓ aplikacji które są dostępne dla wskazanę go przęz Zamawiającego Systemu Android,
lub aplikacji alternatywnych' zapewniających te same funkcjonalności.

2.Progtam do planowania misji bezzałogowych statków powietrznych Litchi for DJI w wersji
min. 4.17.0 lub równowaŻny,przez produkt równowazny naleŻy rozumięć program kompatybilny

z vrządzeniami DJI posiadający następujące fuŃcjonalnoŚci:

- zaawansowany edytor punktów trasy, umozliwiający konfigurowanie klasycznych misji, atakŻę
kamer kablowych, selfie, panoram' z kontrolą w czasię rzeczywistym i nieograniczoną
odległoŚcią

- tryb panoram

- tryb wirtualnej rzeczywistoŚci zgodny z większością mobilnych gogli VR, takich jak Freefly
VR, Durovis, Homido, Gęar VR

- tryb śledzenia: dron moŻe ś|edzić dowolny obiekt wybrany w podglądzie wideo' możesz
równięż orbitować wokół ślędzonego obiektu lub pozwolić dronowi samodzięlnie podąŻać za
obiektęm

- transmisja wideo z drona na żywo

- tryb orbity z zaawansowanymi ustawieniami i kontrolą w czasię rzeczywistym

- możliwość zapisywania i ładowania misji

Max.5009

Min.7000 mAh

GPS

Glonass

Uwagi do testów wvdainości komputerów

Zamawiający zastrzega sobie prawo do testowania komputera w celu potwierdzenia testów wydajnościowych
syntetycznych i aplikacyjnych. Testy odbywać się będą w siędzibie Zamawiającego w trakcie trwania okresu
gwarancyjnego. Procedura tęStowa:
ZainstaIowanie czystego Systemu operacyjnego i koniecznych sterowników sprzętu;
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2. Zainstalowanie oprogramowania PerformanceTest 9.0 i wykonanie 3 iteracji pełnego benchmarku.
Otrzymany wynik po trzeciej iteracji CPU Mark oraz 3D Graphics Mark zostaną wzięte do oceny wydajności
procesora i karty graftcznej.
JeŻe|i otrzymany wynik będzie mniejszy niŻ wymagany w oPZ, to komputer zostanię zakwalifikowany jako
uszkodzony, co będzie podstawą do roszczen gwarancyjnych.

3. UAV (bezzałogowy statek powietrzny) o masie startowej do 5 kg - 2 szt.

Dron 1

Ładowarka

Tęmpęratura r obocza pr acy

Masa netto

Typ akumulatora

Maksymalna moc ładowanta

Naoiecię

Poięmność

Akumulator

Wyposażenie dodatkowe

Tęmperatura r ob ocza pr acy

maksymalny pobór mocy

Maksymalny dystans transmisii

Aparatura steruiaca

Maksymalna prędkoŚć obrotu

Zalcres pracv (Pitch)

Stabilizacia

Gimbal

Trvb vidęo

Rozmiary obrazu

Prędkość mechanicznęi mieawki

Wartość przysłony

Obiektwv

Matrvca

Kamera

Czuiniki wykrywania przeszkód

Pozycionowanie

CzęstotliwoŚć opęracyina

ZaWęs tempęratury roboczei

Maksvmalny czas lotu

Maksymalna prędkość opadania

Maksymalna prędkość w znoszeria

Maksymalny pułap lotu

Maksymalna przekątna bęz śmigieł

Wagaz kamera:

od -10" do 40" C

maksymalnie 500 g

4S LiPo

160 w
maksvmalnie 15.5 V
minimum 5000 mAh

0o do 40o C

16W

5km

90o/s

-90o do +30o

3-osiowa

H.264. 4K: 3840x2160 60 fo s

4:3:4864 x 3648

3:2: 54'72 x 3648

8-1/2000 s

flz.8-f/rt

odpowiednik 24mmdl.a formatu pełnej klatki

min. 1" 20 MPx

Przód/włldół

GPS+GLoNASS+Galilęo (Europa)

2.4-5.8 GHz
0-40 st. C

min.25 min

3 m/s

6 m/s

min. 5000 m n.p.m.

40Omm

1000-1500e
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Naoiecie wviściowe

Ilość kanałów

Naniecie weiŚciowe

Wvmiarv

Waga

min. 17.5 V. 17A ( l7.5V 5.7Ana każdvkanał)

minimalnie 4

tt0-240v
maksymalnie 180 x130 x50 mm

maksymalnie 920 g

Dron 2:

Masa netto

Energia

Typ akumulatora

Maksymalna moc ładowania

MaksYmalne napięcie ładowania

Napiecie

Poiemność

Inteligentny akumulator

System wizyiny

Uchwvt urzadzenia mobilneso

Wspierane portv USB
Bateria

Moc nadainika

Maks. odlesłość transmisi i

Częstotliwość robocza

Aparatura steruiaca

Pamieć wbudowana

Svstem nawisowania

Moc nadainika (EIRP)

Częstotliwość robocza

Zakres temDeratury roboczei

Maksymalna odporność na wiatr

Maksymalny dystans lotu (bez
wiatru)

Maksymalny czas zawisu (bez
wiatru)

Maksvmalnv czas lotu

Maksvmalnv nułan

Predkość maksymalna

Maks. oredkoŚć onadania

Maks. prędkość wznoszenia

Masa calkowita

297

s9,29Wh
LiPo 45

80w
17,6 V
15,4 V
3850 mAh

3 szt.

Wielokierunkowy system czujników (przód, tył, boki,
eóra, dół)

Maks szęrokość: 160 mm; maks. srubość: 6.5-8.5 mm

Lightning, Micro USB (Typę-B)' USB-C

3950 mAh

5.725-5.850 GHz: FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm;
SRRC: <26 dBm

2.400 - 2.483 GHz:FCC: Ś26 dBm; CE: ś20 dBm;
SRRC:<20 dBm; MIC: <20 dBm

CE: 5000 m

FCC: 8000 m

2'400 - Ż.483 cHz i 5.725 - 5.850 GHz

8GB
GNSS (GPS + GLONASS)

5.'725-5.850 GHz: FCC: <26 dBm1' CE: <14 dBm;
SRRC: <26dBm

2.400 - 2.483 GHz:FCC: <26 dBm; CE: <20 dBm;
SRRC: <20 dBm;MIC: <20 dBm

5.725 - 5.850 GHz

2.400 - 2.483 GHz
-10'C do 40"C

29-38Wn/h

18 km (przv 50 km/h)

29 mirrut

ok. 30 min

6000 m n.p.m.

72kłnlh (w trybie Spor1' bez wiatru)

Trvb S: 3 m/s, Trvb P: 3 m/s,

Tryb S: 5 m/s, Tryb P: 4 n/s,

900g - 1100e
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WsDierane karty SD

Maks. bitrate w obrazie na żrywo

Onóźnienie

Jakość podgladu
System transmisii wideo

Nazwa aplikacii
Aplikacia / widok na żywo

Moc znamionowa

Napięcie

Wviście

Weiście

Ładowarka

Zakres drgań katowvch

Maksymalna predkość nachylenia

Zakres oracv

Zasiep mechanicznv

Stabilizacia

Gimbal

obsłusiwane kartv SD

Obsłusiwane formatv wideo

Obsłusiwane formatv zdieć

Wspierane sYstemv plików
Profil kolorów

Maks. predkość zapisu

Trvbv nagrywania wideo

Trvbv fotograficzne

Maks. wielkość obrazu

Szybkość elektronicznei migawki

Czułość we ISo

Obiektyw

Matrvca

Kamera

Temperatura robocza

Micro SD

40Mbps

120 - 130 ms

Aparatura steruiąca: 720p@30fps / 1080p@30fps

OcuSync 2.0

podsystem Android i IOS

60w
17,6 + 0,lV
USB:5Vtl2A
Główne: l'7,6v l3'41,Ąalbo 17'0V L] 3'53A

100-240 V, 50/60 Hz, 1,8A

+0.005o (Mavic 2Zoom)

I20ols

Tilt: -90 - 30o Pan: -75 - 75o

Tilr-135 - 45' Pan:-100 - 100"

3-osiowa (pitch, roll, yaw)

Micro SD: Maks. poiemność: 128 GB
MP4/MOV ( AV ClH.264: HEVC/H.265)

3 szt.

FAT32 (ś32 GB);exFAT (>32 GB)

D-Cinelike

100 Mb/s

FHD: 1 920x 1 080 24125 l30l 481 501 601 l20p
2.7K: 2688x1512 24125 130 I 481 50 I 60p

4K: 3840x21 60 24 I 25 I 30p

H.265

Intęrwał: JPEG: 2/3 l 5 17 l l0l l 5 l20 l30l 60s
RAW:5/7/10 I 15 120130/ 60s

Auto Exposure Bracketing (AEB): 3l5 k|atęk zę
zmianą ękspozycii o 0,7 EV

Zdięcia sery'ine: 3/517 klatęk

Zdięcię poiedurczę

4:3:4000 x 3000

8-l/8000s
Zdięcia: l00 - 3200 (manual), l00 - l600 (auto)

Wideo: 100 - 3200

Zasięg 0,5m - oo

Przvsłona f/2"8 (24 mm) - fl3.8 (48 mm)

Odpowiednik lormatu 35mm: 24-48mm

Kat widzęnia ok' 83o (24mm\: ok. 48o (48 mm)

l/2.3" CMOS / l2 Mesapixeli

od 5" do 40" C
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Dodatkowe wYnosażenie

adaptęr powerbaŃ

hub do ładowania

ładowarka samochodowa

1x śmigła

oświetlenie zęwnętrzne led

ełoŚnik z mikrofonem

system zrzutu sterowarly z aparatury drona

płozy do wodowania

Wspierane są wszystkie karty Micro SD o pojemności
do 128 GB, oraz prędkością odczytu/zapisu UHS-I
Speed Grade 3

4. UAv (bezzałogowy statek powietrzny) o masie startowej do 25 kg _1szt.

- UAV o masie startowej nie przekraczającej 25 kg;
-PrzybliŻorc wymiary po rozłoŻetiu: 1600 mm x 1500 mm x 700 mInzę śmigłami, ramionami oraz uchwytem

GP S rozłożonym (łącznie z podwoziem) ;

- Czas lotu: min. 30 minut na jednym zestawie baterii;
- Zapasowy zestaw baterii;
- Prędkość maksymalna: min. 60 km/h.

Maks. odpornośó na wiatr

Maks. prędkoŚć opadania

Maks. prędkoŚć wznoszenia

Maks. wychylenie

Maks. prędkoŚć katowa

Dokładność zawisu (P_Mode' GPS)

oSIĄGI
Posiada aparaturę steruiaca

Udźwig' maksymalny

Wasaz tfumikiem drsań

Mozliwość zamontowania aparatu z
wymienna optyką

Tfumik drgań genero w any ch przez
platformę lataiącą

Tryb pracy

stabilizacia obrant

Gimbal

Maksymalny udźwis

Maksymalna masa startowa

Waga

IloŚć baterii

STRUKTURA
Specyfikacia platformv latai ącei

8 m/s

3 m/s

5 m/s

250

Pitch: 300'/s, Yaw: l50o/s

Pionowa: +0.5 m, Pozioma: +1.5 m

2,4 GHz, Bluętooth 4.0, USB 2.0

do5kg
2kg-2,5ke
(np. Canon 5D)

Tryb pracy: mozliwość zainstalowania pod dronem
oraztryb ręczny

tróiosiowa stabilizac ja obrazu

5"5 ke przy min. 18 min. lotu

do l5ks
max. 10 kg

max. 6 (dostarczyć należy 2 zestawy po 6
akumulatorów)
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- System FPV, składający się z
podstawowej kamery panelowej z
matrycą cMoS, przekazujący obraz
dla operatora.

- Dodatkowe dwa komplety batęrii.

Wyposazęnie dodatkowe:

Moc

Napięcie wyiściowe

ŁADoWARKA
Temp' ładowania

Tęmp. przęchowywania

Temp. pracy

Wyjście mocy

Uchwt rla:urz. mobilnę

Dwie aparatury

Port vidęo - wviścia

Oprogramowanie

EIRP

Maks. zasięg transmisji (idealne
warunki)

Częstotliwość pracv

APARATURA STERUJACA
Maks' moc ładowania

Tęmp. ładowania

Temp. przechowywania

Temperatura pracy
Energia

Napięcię

PoięmnoŚć

BATERIA STANDARDOWA w
zęstawię

Maks. czas zawisu

Maks' prędkość

Maks. wvsokość n.p.m.

100 w
26.3 V

0o do 40o C

p6yyżei 3 mies.:22o do28o C

poniŻęi 3 mięs': 20o do 45o C

-10" do 40" C

9W
Na smartfony i tablety

Master i Slave

HDMI, SDI, USB

oprogramowanię na systemy android i IoS

20 dBm @2.4 G

13 dBm (A 5.8 G

10 dBm @g}}Illlli>
max.3.5 km

Cyfrowa transmisia danych i video

2.400 GHz do 2.483 GHz
5.725 GHz do 5.825 GHz

180 W

5o do 40o C

powyzei 3 mięs.: 22" do 28o C

ponizei 3 mięs.: 20o do 45o C

-10o do 40o C

99.9 Wh

22.2V
4500 mAh

(Lot 10 m n.p.m.' bezwtetrztie,lądowanie przy l0%o
poziomię batęrii)

BęzobciaŻęnia:40 min. obciązenię 5.5 ke: 18 min

l8 m/s (bezwiętrznię)

2500 m
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5. Stacja lutownicza- 2 szt.

Minimalnę wymagania:
- stacja lutownicza, posiadająca funkcje stacji na gorące powietrze i lutownicy grotowej oraz zasilacza
serwisowego 15V/lA;
- ma posiadać komplet dysz i kolbę grotową;
- regulacja tęmpęratury gorącego powietrza: od l00 "C do 480 'C (+/- 1"C);
- przepĘw powietrza do l20 litródminutę;
- regulacja tęmpęratury grota od 200 "C do 480 'C (+l-2 "C);
- moc lutownicy kolbowej 60 W;
- zasi|acz- napięcie wyjściowego DC od 0 V do 15 V, natężenie: do lA.

6.Zestaw narzędzi precyzyjnych _2 zestawy

KaŻdy Zęstaw ma obejmować wszystkie niezbędne na stanowisku naruędzia precyzyjne, w tym: wkrętaki z
wymiennymi bitami (minimum 50 końcówek), kluczę imbusowe, przecinaki, 2 rodzaje kombinerek, uchwy z
lupą do lutowania,

7. Aparatura pomiarowa (multimetr) -2 szt.

Multimetr służący do wykonywania pomiarów układów elektrycznych, w tym między innymi częstotliwości,
napięcia AC, napięcia DC, pojemności' prądu AC, prądu DC, rezystancji itp.

8. Zestaw komponentów do samodzielnego montażu UAY (bezzałogowego statku powietrznego) -
6 zestawów

Zestawy mają się składać ze wszystkich ęlemęntów niezbędnych do samodzielnej budowy drona.
Zamawiający dopuszcza dostarczenie regulatorów 4 w l, to naczy cztęręch regulatorów umieszczonych na
jednej płytce.

8xsilnik bezszczotkowy 2206
2150KV:

2xzestaw ramy 210 mm:

KV silnika: 2150 obr./min I Y

Materiał zestawu ramy: włókno węglowe 3K i
aluminium 6065

Grubość płyty boczne.i:2 mn
Grubość płyty dolne|: 2 mm

Grubość ramięnia ramy: 5 mm

Rozstaw osi: 210 mm

9

Uchwvt z tupą do lutowania
Kombinęrki
Przecinak

Klucze imbusowe

Zęstaw wkrętakó w pr e cy zy jny ch

Powiększęnię minimum 2x

Zęstaw minimum 6 kluczy o rozmiarach'.
1,1.5,2,2.5,3, 4

Wkrętak uniwersalny na wymierure bity;
Minimum 36 wymiennych bitów:
- Phillips - 1.0, 1.5, 2.0,2.5,3.5,
- Flathęad - 1.0, 1.5, 2.0,2.5,3.0,3.5,4.0
- Pęntalobę _0.8, L2
- Torx - T3 - Tl0, T15, T20
- Tri-wing - 0.8, 2.0
- Spanner - 1.6
- Gwiazdkowy * 0.8, 1.2
- Pozidriv - Y0.8, Y2.0;



2x kamera CMOS 700TVL:

2x indvwidualnv kontroler lotu F4:

8x regulator:

Balans bieli: włącz / wyłącz opcionalnie

Automatyczna regulacja wzmocnięnia:0,25 l 0,50 l
0,75 / 7,00, do 55dB

WyiŚcię widęo: l,0 Vp-p / 75 o

Współczynnik rozdzielczości (w poziomie na środku) :
TOOTVL

System sygnału: NTSC

Efektywne piksele: PAL:976 H x 582 V (0,57 MP);
NTSC: 9'76Hx 494 V (0.48 MP)

Całkowita liczba pikseli: PAL: l020 H x 596 V (0'6l
MP);NTSC: 1020 H x 508 V (0,52 MP)

Wasa: 9.5 s

Rozmiar koperty: 25 mm* 25 mm

obsfuguje oprogramowanie wyŚcigowe BetaFlight /
inav

Częstotliwość cyklu PID i częstotliwość odświezania
zyroskopu do 32kLIz

Wbudowany filtr LC
Zintesrowane OSD

Zasilanie: 5 V
Czuinik:ICM20602

Głównv układ steruiacv: STM32F405

oprogramowanię kompatybilnę

Główny układ steruiący: 48 Mhz EFM8BB2

BEC:5V2ABEC
Napiecie węiściowe: 2-5 S

Prad rozrywaiącv:40A (l0 S)

Prad ciasłY: 30A

Śmieło: 5-6 cali

Gwint śruby: M3

Rozstaw otworów na śruby: 16mm

Wał adaptera śruby napędowe.i: M5

Całkowita długoŚć wału:34,2 mm

Długość korpusu silnika: 19 
'2 mm

Śrędnica silnika: 27,7 mm

Grubość stoiana: 6 mm

Średnica stoiana: 22 mm

opór silnika (RM): 0'0572 a
Konfisuracia: 12N / 14P

Maksymalny ciąe: 1050 s (4S / 5 .')

Maksymalna moc ciągła: 496w
Maksymalny prąd ciągły: 31A

Waga: 30g - 35g

Komórka Lipo: 3-5 S.

Prąd jałowy (Io / 10 V): 1,26 A.
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Lx bateria:

8x śmigło Racerstar 5040 z2
ostrzami:

Wasa-150s-200s

Wysokośc - 35 mm

Szerokośó - 35 mrn

DfueośÓ - JI mm

Prad rozładowania (szczytowy) - 200C

Prąd rozładowania (ciągły) - 1Orc

Typ balancera - JST-XH

Tw konektora - XT60

I1oŚć cell - 4

PojemnoŚć - 1550 mAh

Napięcię - 14,8 V

Kolor: niębieski, czerwony, Żóhy, fioletowy, biały
(kolor dostawy losowo

I1oŚć:2CWi2CCw
otwór montazowy: 51nm

Materiał: PC

Ńxie Tube SCAN: puŃt częstotliwości (1-8), pasmo
częstotliwości (A-E)' moc (1-3, 0 : 0 mw, 1 :25 mw,
2: Ż00 mw, 3 : 600 mw)

Z funkcią samokontroli mocy w}jściowęj.

Wasa: <7s (z wviatkięm anteny)

Rozmiar: 20*30*9mm

Napięcie wejściowe i rozptaszatie mocy'.7 v - 24 v,
+ 12V / 260 mA przy 600 mW

Pełnv format wideo: NTSC / PAL
Moc nadawania: 0 mW / 25 mW / 200 mW / 600 mW

Moc wyjściowa i odległoŚć transmisji: >0,5 km przy
25 mW' ż1 km przy 200 rnW' >2 km przy 600 mW

5.8G 40CH 0 mW / 25 m.w / 200 mw / 600 mw
przełączany YTX

WilgotnośÓ: 0%-98%

Tęmpęratura pracy: -20 oC - -60 "C

Prąd roboczy: 70mA (rriskie zużycię ęnęrgii)

Napięcie robocze obiektyvr'u : DC 1 2V (szerokie
napięcie, zmięrzone mozę normalnie pracować przy
7,5-13 V)

Obiektyw aparatu: standardowy 2,8 mm

Metoda synchronizacji: synchronizacja
międzysvncluonizowana

Korekcia gamma: 0,45 I 1,0

Elektroniczna misawka: Il50 (1/60) - 1/100000 S

Trvb ekspozycii: ekspozycia elektronowa
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dodatkowe elementy:

2x aparatura:

oeólne

Zasilanie

Odbiornik

Soczewka

Ekran

lx gogle:

śruby, podkładki, dystanse,łączniki, kable, służące do
połączenia powyzszych komponentów

Modulacia: PPM/PWM

Modulacia: GFSK
Systęm: AFHDS A,2

Ilość kanałów przeszukiwania: 160

Przepustowość: 500kHz

Pasmo częstotliwości: 2.405 -2.41 5GHz

oprogramowanię: Heli / Samolot - Dron / Szybowrec

I1ość kanałów: 6-1OCH (domvślnię 6)

Wasa: 180e (bez anten)

Rozmiary; I 35xl 32x65mm

Czaspracy: >2.5h

Ładowanie:5V 1A

Złączę ładowania: MicroUSB

LiPo 3.7V 1200mAh

WeiŚcie/Wyiście wideo: MiniJack

Złączaanten: RP-SMA
Ilość dostępnych kanałów: 40CH
Częstotliwość: 5.8GHz

Przeirzystość: 92%o

Powiększęnię: 4x

Jasność: 350cd

Współczynnik proporcii: 16:9

RozdzięlczośÓ: 480x320

Rozmiar: 3"

Spęcyfikacia:

Wyjście oraz wejście AV (możliwość podpięcia
zewnętrznęgo DVR)

Jasny ekran LCD 3"

obsługa 40 kanałów (w tym RacęBand)

Wbudowany odbiornik 5.8GHz

Niskie zuŻvcie enersii 300-330mA

Wbudowany akumulator I 200mAh

9. Materiały eksploatacyjne (śmigła' itp.) - 1 zestaw

Zestaw ma obejmować dodatkowe materiab eksploatacyjne, zużywate w trakcię zajęć z uczestnikami. Będą to
zarówno dodatkowe pakiety akumulatorów, śmigła, oraz elemęnty dronów, ulegające częStym uszkodzeniom -
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2 zęstary metalowych klocków konstrukcyjnych typu
Eitech(kaŹdy zestaw ma się składać z co najmniej 500
elementów, w tym między innymi nawierconych
blaszek. śrubęk. itp.)

osłony śmigieł do mĄch dronów - dotyczy dronów
opisanych w punkcie nr 3 ,,UAV (bezzałogowy statek
powietrzny) o masie startowei do 5 kg -2 szt."

2x zęstaw Śmigieł zapasowych do duzęgo drona

2x akumulator do drona wymienionego w punkcie 3.1

10. Aparatura sterująca i licencje na symulator - 6 zestawów

W ramach realizowanego projektu zajęcia z vczniami będą częściowo prowadzonę na symulatorze lotów.
W związku z tym, konieczny jest zakup oprogramowatia oraz aparatur sterujących wtaz z adapterami.
Zakupione licencje na oprogramowanie, wraz z aparatvrą i laptopami ntworzą stanowiska do ówiczenia
manewrów lotniczych UAV' Charakterystyka symulatora:
-realistyczne odwzorowanie parametrów lotu,
_zaimplementowane roŻne rodzaje UAV (minimum 5 róznych), z odwzorowaniem specyfiki obsługi kazdego
modelu,
-symulacja zmiany siły i kierunku wiatru, oŚlepienia przez słońce, utraty linii wzroku.

11. Skrzynie transportowe (skrzynie do transportu mobilnej pracowni serwisowania UAV):

Mocne skrzynie transportowę, zabezpieczające delikatną zawartość. Wewnątrz skrzyń ma się znajdować pianka
amortyzująca wstrząsy, docięta dokładnie do przewożonych urządzei. KaŻda skrzynia ma posiadać uchwyty
oraz kółka.
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